Implementation of an 8051 Emulator on Arduino
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JMP start
crude delay

MOV RO, $20(
DINZ RO, $
RET
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write Acc( data)

64*1024 mov_a_imm8(

128 , =
sfr_memory =data;

data;
code memory[ CODE_ LENGHT]; :
= - data=read code(idx+1);
write Acc(data);
PC+=2;

read code(

data memory[DATA LENGHT];
sfr_memory[DATA LENGHT];

code memory|addr]);




	投影片 1: Abstract  本專題旨在使用Arduino 電路板模擬8051微控制器的運作，以實現在接收相同輸入指令（hex file）時產生相同的輸出結果，成功地將Arduino 解讀輸入的hex file並執行相應的指令。8051微控制器是一種 8 位元單晶片微控制器，具有8位元的data bus 和16位元的address bus。它有4KB 的read-only-memory 儲存器和128位元的內部隨機存取儲存器（RAM）組織，以及定時器/計數器、serial port 和4個通用並行口輸

